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CAN 模块使用说明  
 

CAN 模块配合服务器主机使用，服务器主机使用请查阅相应的产品说明书。 

 

1．硬件使用说明： 

CAN 模块插在串口服务器主板上即可直接使用，CAN 接口端子接线定义如下 

 

序号 定义 说明 

1 CAN_H CAN 接口 H 引脚 

2 CAN_L CAN 接口 L 引脚 

3 SET1 设置信号 1。 SET1 和 SET2 短接 模块进入设置模式，指示灯快闪 

4 SET2 设置信号 2 

 

CAN 模块的串口参数为：115200 ,none,8,1。串口服务器对应的接口【串口参数】要设置为

此参数。例如：CAN 模块插在串口服务器第一个插槽上，对应的接口为 U1。服务器的 web

设置应该为： 

 

2．软件使用方法： 

CANSet.exe 软件为 CAN 模块配套设置软件。包含设置参数，固件升级，通信测试和滤波设

置等功能。 



 

 

广州恒有智能科技有限公司   

 

 
软件和 CAN 模块通信先要建立 TCP 连接，连接到串口服务器对应接口。输入串口服务器 IP

和端口号（U１对应１０００１，U２对应１０００２，可以服务器 web 中查询端口号）。 

点击【连接】按键就可以发起连接。 

 

2．1【参数设置】 

要设置模块参数，先要将模块接口的３线和４线短接才能进入设置模式。如下图： 

 

2．1．1 CAN 参数设置 

【CAN 参数】中“CAN 通信波特率“设置模块 CAN 接口速率，“CAN 帧 ID”设置 CAN 模块的

ID。“帧格式”设置 CAN 通信的数据格式。 
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2．1．2 转换参数设置 

【转换参数】 设置通信数据帧格式转换。 

 

转换模式： 

有４种模式。１ 透明转换：串口数据透明传输到 CAN 口；２：透明带标识转换：串口数据

中带有 CAN 标识符（ID）３：格式转换，按指定的格式进行数据转换；４：Ｍodbus 模式。 

转换方向： 

(1).双向：转换器将串行总线的数据转换到 CAN 总线，也将 CAN 总线的数据转换到 串行

总线 (2).仅串口转 CAN：只将串行总线的数据转换到 CAN 总线，而不将 CAN 总线的数

据 转换到串行总线。 (3).仅 CAN 转串口：只将 CAN 总线的数据转换到串行总线，而不将

串行总线的数据 转换到 CAN 总线 
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串行帧间隔：  

该参数主要用于串行帧断帧，最短限制为 3ms，即断帧时间必须大于或等于 3ms 

can 帧转发间隔：  

该参数主要是用于串口转发 CAN 帧的间隔时间，例如：当 CAN 总线频繁有数 据传输时，

模块接收到 CAN 数据第一时间往串行总线转发，那么串行总线几 乎是同时发出两帧 CAN 

数据，不方便用户断帧区分，当 CAN 帧时间设置不为 0 时，当模块接收到 CAN 帧数据

时，会暂存到消息队列里面，然后以用户设置 的时间间隔从串行总线转发出去，方便用户

断帧 

.CAN 帧 ID 转换：  

该参数仅在“透明转换”模式下使用，当选中该项后，转换器工作时会将 CAN 报文的帧 ID 

添加在串行帧的帧数据之前，帧信息之后（如果允许帧信息转换）。 未选中时不转换 CAN 

的帧 ID。 

CAN 帧信息转换设置：  

该参数仅在“透明转换”模式下使用，当选中该项后，转换器工作时会将 CAN 报文的帧信息

添加在串行帧的第一个字节。未选中时不转换 CAN 的帧信息。 

标识符在串行帧中的起始偏移：  

参数仅在“透明带标识转换”模式下使用。 在串口数据转换成 CAN 报文时， CAN 报文的帧

ID 的起始字节在串行帧中的偏移地址和帧 ID 的长度（参见 4.2 透 明带标示转换）。 

标识符在串行帧的长度 帧 ID 长度在标准帧的时候可填充 1 到 2 个字节，分别对应 CAN 报

文的 ID1，ID2， 在扩展帧的时候可以填充 1～4 个字节 ID1， ID2， ID3 和 ID4。 

 

2．2 滤波设置 

模块提供十组滤波，选择性接收，能够最大程度上减小自网络的网络负载。 设置使能后，

只有使能条件中的 ID 数据才转发。其它 ID 的数据丢弃。 
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2．3 升级 

用于升级 CAN 模块固件程序，选择固件文件，点击【升级】按键即可完成模块程序更新。 

 

2．4 通信测试 

用于数据通信调试。勾选【帧 ID】时会在数据前加上 ID 标识符转发，本窗口暂不支持地址

偏移测试。 

 

 

 

3．转换示例 

3．1 透明转换： 

4.1.透明转换： 

4.1.1 串行帧转 CAN 报文 

串行帧的全部数据依序填充到 CAN 报文帧的数据域里。 转换器一检测到串行总线上

有数据后就立即接收并转换。转换成的 CAN 报文帧信息（帧类型部分） 和帧 ID 来自

用户事先的配置， 并且在转换过程中帧类型和帧 ID 一直保持不变。 数据转换对应格

式如图 4.1  所示。如果收到串的行帧长度小于等于 8 字节， 依序将字符 1 到 n（n 

为串行帧长度） 填充到 CAN 报文的数据域的 1 到 n 个字节位置（如图 4.1 n 为 7）。

如果串行帧的字节数大于 8， 那么处理器从串行帧首个字符开始， 第一次取 8 个字

符依次填充到 CAN 报文的数据域。 将数据发至 CAN 总线后， 再转换余下的串行帧

数据填充到 CAN 报文的数据域， 直到其数据被转换完。 
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                 图 4．1 串行帧转换成 CAN 报文（透明方式） 

4.1.2. CAN 报文转串行帧 

对于 CAN 总线的报文也是收到一帧就立即转发一帧。 数据格式对应如图 4.2 所示转

换时将 CAN 报文数据域中的数据依序全部转换到串行帧中。 如果在配置的时候， “帧

信息转换” 项选择了“允许” ， 那么转换器会将 CAN 报文的“帧信息” 字节直接填充至

串行帧。如果“帧 ID 转换” 项选择了“允许” ， 那么也将 CAN 报文的“帧 ID” 字节全

部填充至串行帧。 

 

 图 4.2 CAN 报文转换成串行帧（透明方式） 
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4.2.透明带标识符传输 

透明带标识转换是透明转换的特殊用法,有利于用户通过转换器更方便的组建自己的网

络,使用自定的应用协议.该方式把串行帧中的地址信息自动转换成 CAN 总线的帧 ID.只

要在配置中告诉转换器该地址在串行帧的起始位置和长度，转换器在转换时提取出这个

帧 ID 填充在 CAN 报文的帧 ID 域里， 作为该串行帧的转发时的 CAN 报文的 ID。 

在 CAN 报文转换成串行帧的时候也把 CAN 报文的 ID 转换在串行帧的相应位置。 

4.2.1 串行帧转 CAN 报文串行帧中所带有的 CAN 的标识在串行帧中的起始地址和长度可

由配置设定。起始地址的范围是 0～7， 长度范围分别是 1～2（标准帧） 或 1～4（扩

展帧）。 

转换时根据事先的配置将串行帧中的 CAN 帧 ID 对应全部转换到 CAN 报文的帧 ID 

域中（采用大端存储的方式，如果所带帧 ID 个数少于 CAN 报文的帧 ID 个数，那么

在 CAN 报文中帧 ID 的低字节补 0），其它的数据依序转换，如图所示。如果一帧 CAN 

报文未将串行帧数据转换完,则仍然用相同的 ID 作为 CAN 报文的帧 ID 继续转换直到

将串行帧转换完成。 

 

图 4.3 串行帧转 CAN 报文（透明带标识） 

 

4.2.2 CAN 报文转串行帧对于 CAN 报文，收到一帧就立即转发一帧,每次转发的时候也是根

据事先配置的 CAN 帧 ID 在串行帧中的位置和长度把接收到的 CAN 报文中的 ID 作相应

的转换。其它数据依序转发， 如图 4.4，值得注意的是，无论是串行帧还是 CAN 报文在应

用的时候其帧格式（标准帧还是扩展帧）应该符合事先配置的帧格式要求，否则可能致使通

讯不成功。 
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图 4.4 CAN 报文转串行帧（透明带标识） 

 

 

4.3 格式转换 

 

每一帧固定是 13 个字节， 如果不足的必须补 0。 同一串行数据帧中满足 13 个字节 

格式的串行数据对应一个 CAN 报文， 不足 13 字节的串行数据帧不进行转换。 所以 

要确保进行转换的串行数据帧以 13 字节对齐。在串行帧转 CAN 报文的过程中， 如果 

以 13 字节对齐的串行数据帧中， 某段 13 字节的数据格式不标准， 将会不对这 13  

字节进行转换， 接着转换后面的数据。 如果转换后发现少了某些 CAN 报文， 请检查 

对应报文的 13 字节串行数据格式是否不符合标准格式。 

 



 

 

广州恒有智能科技有限公司   

 

 

 

 

4.4 modbus 转换 

Modbus 协议是一种标准的应用层协议， 广泛应用于各种工控场合。 该协议开放， 

实时性强， 通讯验证机制好， 非常适用于通信可靠性要求较高的场合。转换器在串口 

侧使用的是标准的 Modbus RTU 协议格式， 所以转换器不仅支持用户使用 Modbus RTU 

 协议， 转换器也可以直接和其它支持 Modbus RTU 协议的设备相接口。 在 CAN 侧， 

 制定了一个简单易用的分段通讯格式来实现 Modbus 的通讯。 转换器在其中扮演的角 

色仍然是作协议验证和转发， 支持 Modbus 协议的传输， 而不是 Modbus 的主机或者 

从机， 用户按照 Modbus 协议通讯即可。注意在该转换模式下， 配置软件的“ CAN 参 

数” 项的“ CAN ID” 无效， 因为此时发送的标识符（ 帧 ID） 由 Modbus RTU 串 

行帧中的地址域填充。CAN 总线帧格式说明如下： 
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分段报文标记： 表明该报文是否是分段报文。 该位为 0 示单独报文， 为 1 表示属 

于被分段报文中的一帧。 注： 当 CAN 报文为单帧的时候， 分段标志位值为 0x00。 

分段类型： 表明是第一段、 中间段的还是最后段。 其值定义如下表格  所示。 

 

 

 

转换说明： 在串口侧向 CAN 侧转换的过程中， 转换器只会在接收到一完整正确的  

ModbusRTU 才会进行转换， 否则无动作。如图 4.5， Modbus RTU 协议的地址域转换 

成 CAN 报文中帧 ID 的 ID4（扩展帧） ID2（标准帧）， 在转换该帧的过程中标识不 

变。 
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图 4.5 通信帧相互转换格式（Modbus 方式） 

而 CRC 校验字节不转换到 CAN 报文中， CAN 的报文中也不必带有串行帧的校验字节， 

 因为 CAN 总线本身就有较好的校验机制。转换的是 Modbus RTU 的协议内容——功能 

码和数据域， 转换时将它们依次转换在 CAN 报文帧的数据域（从第二个数据字节开始， 

 第一个数据字节为分段协议使用） 里， 由于 Modbus RTU 帧的长度根据功能码的不 

同而不同。 而 CAN 报文一帧只能传送 7 个数据， 所以转换器会将较长的 Modbus RTU 

 帧分段转换成 CAN 的报文后用上述的 CAN 分段协议发出。 用户在 CAN 的节点上接 

收时取功能码和数据域处理即可。对于 CAN 总线的 Modbus 协议数据， 无需做循环冗 

余校验（CRC16） ， 转换器按照分段协议接收， 接收完一帧解析后自动加上循环冗余 

校验（CRC16） ， 转换成 Modbus RTU 帧发送至串行总线。如果接收到的数据不符合 

分段协议， 则将该组数据丢弃不予转换。 


